
การรับฟังความคิดเห็นร่างประกาศกระทรวงพาณิชย ์เกี่ยวกับ 
 “เครื่องชั่งน้้าหนักและน้้าหนักเพลาล้อพาหนะขณะเคลื่อนที ่
โดยชั่งรับน้้าหนักครั้งละเพลา (Weigh-ln-Motion: WlM)” 



เนื้อหาในส่วนนี้ประกอบด้วย 

• ค านิยาม 

• การแบ่งชั้นความเทีย่ง 

• อัตราเผ่ือเหลือเผื่อขาด 

• การทดสอบ 
• ข้อก าหนดอื่นๆ 
 



ข้อ 35/1 ในส่วนนี้ 
 
“ส่วนรับน้้าหนัก” (Load receptor) หมายความว่า ส่วนของเครื่องชั่ง 
ที่ใช้รองรับสิ่งของทีช่ั่ง 
 
“การชั่งน้้าหนักแบบเคลื่อนที่” (Weighing-in-motion : WIM) หมายความว่า 
กระบวนการชั่งน้ าหนักพาหนะ น้ าหนักเพลาล้อและกลุ่มเพลาของพาหนะ
ขณะก าลังเคลื่อนที่ โดยการวัดและการวิเคราะห์ของแรงเคลื่อนไหว 
ที่ยานพาหนะ 
 
“การชั่งน้้าหนักแบบนิ่ง”(Static weighing) หมายความว่า การชั่ง
น้ าหนักพาหนะหรือน้ าหนักทดสอบแบบอยู่กับที่ 
 
 



“น้้าหนักพาหนะ” (Vehicle mass : VM) หมายความว่า น้ าหนัก
ทั้งหมดของพาหนะรวมถึงส่วนประกอบทั้งหมดที่เช่ือมต่อกัน 

 

“เพลาล้อ” (Axle) หมายความว่า แกนที่ประกอบไปด้วยสองล้อหรือ
มากกว่าประกอบกับศูนย์กลางของการหมุนบนแกนร่วมกันที่ ขยาย 
ความกว้างของพาหนะและวางตามแนวขวางต่อทิศทางของการเดินทาง
ของพาหนะ 

 



“กลุ่มเพลาล้อ” (Axle-group) หมายความว่า เพลาล้อสองเพลาหรือ
มากกว่าที่อยู่รวมกันเป็นกลุ่มและมีช่องว่างระหว่างระหว่างกัน (หรือระยะห่าง
เพลา) 
 
“น้้าหนักเพลาล้อ” (Axle load) หมายความว่า ส่วนของน้ าหนักพาหนะที่
ส่งผ่านทางเพลาล้อบนส่วนรับน้ าหนักในช่วงเวลาของการชั่งน้ าหนัก 
 
“น้้าหนักกลุ่มเพลาล้อ” (Axle-group load) หมายความว่า ผลรวมของ 
ทุกน้ าหนักเพลาล้อในกลุ่มของเพลาล้ออัตราส่วนของน้ าหนักพาหนะที่กระท า
บนกลุ่มเพลาล้อในช่วงเวลาของการชั่งน้ าหนัก 
 



“พิกัดก้าลังสูงสุด” (Maximum capacity : Max) หมายความ
ว่า ความสามารถของเครื่องชั่งที่สามารถชั่งน้ าหนักแบบเคลื่อนที่ได้
มากที่สุดโดยปราศจาการรวมค่าน้ าหนัก 
 

“พิกัดก้าลังต่้าสุด” (Minimum capacity : Min) หมายความ
ว่า ความสามารถของเครื่องชั่งที่สามารถชั่งน้ าหนักแบบเคลื่อนที่ได้
น้อยที่สุดโดยปราศจากการรวมค่าน้ าหนัก 
 

“ช่วงการชั่ง” (Weighing range) หมายความว่า ช่วงระหว่าง
พิกัดก าลังต่ าสุดและพิกัดก าลังสูงสุด 

 



“ค่าขั้นหมายมาตราของเครื่องชั่ง” (Scale interval,d)
หมายความว่า ค่าที่แสดงเป็นหน่วยของน้ าหนักส าหรับการชั่ง
น้ าหนักแบบเคลื่อนที่ ซึ่งเป็นความแตกต่างระหว่างค่าที่แสดง  
2 ค่าที่ต่อเนื่องกัน 

“ค่าขั้นหมายมาตราส้าหรับการชั่งน้้าหนักแบบนิ่ง” (Scale 
interval for stationary load) หมายความว่า ค่าที่แสดงเป็น
หน่วยของน้ าหนักส าหรับการชั่ งน้ าหนักแบบนิ่ ง  ซึ่ ง เป็น 
ความแตกต่างระหว่างค่าที่แสดง 2 ค่าที่ต่อเนื่องกัน 



“ความเร็วของพาหนะขณะชั่งน้้าหนัก” (Operating speed,v)
หมายความว่า ความเร็วเฉล่ียของพาหนะที่ชั่งน้ าหนักขณะเคลื่อนที่
ผ่านส่วนรับน้ าหนัก 

 

“ความเร็วสูงสุดของพาหนะขณะชั่งน้้าหนัก” (Maximum 
operating speed,Vmax) หมายความว่า ความเร็วสูงสุดของ
พาหนะที่เครื่องชั่งถูกออกแบบมาเพื่อชั่งน้ าหนักแบบเคลื่อนที่ ซึ่ง
ถ้าเร็วกว่านี้ผลการชั่งน้ าหนักอาจจะมีข้อผิดพลาดมากเกินไป 



“ความเร็วต่้าสุดของพาหนะขณะชั่งน้้าหนัก” (Minimum 
operating speed,Vmin) หมายความว่า ความเร็วต่ าสุดของ
พาหนะที่เครื่องชั่งถูกออกแบบมาเพื่อชั่งน้ าหนักแบบเคลื่อนที่  
ซึ่งถ้าช้ากว่านี้ผลการชั่งน้ าหนักอาจจะมีข้อผิดพลาดมากเกินไป 
 
“ช่วงความเร็วขณะชั่งน้้าหนัก” (Operating speed range) 
หมายความว่า ค่าความเร็วที่ระบุโดยผู้ผลิตซึ่งเป็นค่าระหว่าง 
ค่าความเร็วต่ าสุดของพาหนะขณะชั่งน้ าหนักและความเร็วสูงสุด
ของพาหนะขณะชั่งน้ าหนัก 
 



“ค่าผลผิด” Error (of indication) หมายความว่า ค่าที่แตกต่าง
ระหว่างค่าที่แสดงของเครื่องชั่งและค่าน้ าหนักที่แท้จริง 

 

“ค่าผลผิดสูงสุดที่ยอมรับได้” (Maximum permissible error,MPE) 
หมายความว่า ค่าสูงสุดของค่าผลผิดที่ยอมรับได้ตามข้อก าหนด
หรือข้อบังคับระหว่างค่าที่แสดงของเครื่องชั่งและค่าน้ าหนักจริง 
ที่แท้จริง 

 



“ค่าเบี่ยงเบนสงูสุดท่ียอมรับได”้ (Maximum permissible 
deviation, MPD) หมายความว่า ค่าเบ่ียงเบนสูงสุดที่ยอมรับได้ของ
น้ าหนักเพลาล้อหรือน้ าหนักกลุ่มเพลาล้อจากค่าเฉลี่ยแก้ไขของน้ าหนัก
เพลาล้อหรือน้ าหนักกลุ่มเพลาล้อ 
 
“ค่าเฉลี่ยแก้ไขของน้้าหนักเพลาล้อหรือน้้าหนักกลุม่เพลาล้อ” 
(Corrected result (mean axle-and axle-group load))
หมายความว่า ผลของการวัดหลังจากการแก้ไขข้อเกี่ยวกับผลผิด 
อย่างเป็นระบบ 
 



“การทดสอบแบบนิ่ง” (Static test) หมายความว่า การทดสอบ
ที่มีตุ้มน้ าหนักมาตรฐานหรือน้ าหนักอยู่กับที่บนส่วนรับน้ าหนักใน
การหาค่าผลผิด 

“การทดสอบแบบเคลื่อนที่” (In-motion test) หมายความว่า 
การทดสอบด้วยพาหนะอ้างอิงที่ก าลังเคลื่อนที่ผ่านส่วนรับน้ าหนัก
ในการหาค่าผลผิดหรือค่าเบี่ยงเบน 

“พาหนะ” (Vehicle) หมายความว่า พาหนะที่มีหรือไม่มีน้ าหนัก
ที่จะเข้าช่ังน้ าหนัก 
“พาหนะอ้างอิง” (Reference vehicle) หมายความว่า พาหนะที่ใช้
เป็นตัวอ้างอิงในการทดสอบเครื่องชั่งซึ่งรู้ค่าน้ าหนักที่แท้จริง 



การแบ่งชั้นความเที่ยง 
- ความเที่ยงของน้้าหนักพาหนะ 
- ความเที่ยงน้้าหนักเพลาล้อและ 
 กลุ่มเพลาล้อ 
 



ข้อ 35/2 เครื่องชั่งน้้าหนักพาหนะและน้้าหนักเพลาล้อพาหนะ 
ขณะเคลื่อนที่ ต้องมีลักษณะดังต่อไปนี้  
 
(1) ความเที่ยงของน้ าหนักพาหนะ แบ่งเป็น 6 ชั้น คือ 
     (ก) ชั้น 0.2 
     (ข) ชั้น 0.5 
     (ค) ชั้น 1 
     (ง) ชั้น 2 
     (จ) ชั้น 5 
     (ฉ) ชั้น 10 
 



(2) ความเที่ยงของน้ าหนักเพลาล้อและกลุ่มเพลาล้อ 
แบ่งเป็น 6 ชั้น คือ 
     (ก) ชั้น A 
     (ข) ชั้น B 
     (ค) ชั้น C 
     (ง) ชั้น D 
     (จ) ชั้น E 
     (ฉ) ชั้น F 
 



อัตราเผื่อเหลือเผื่อขาด 
-  การทดสอบแบบเคลื่อนที่ 
-  การทดสอบแบบนิ่ง 



ชั้นความเที่ยงส าหรับน้ าหนัก

พาหนะ 

(Accuracy class for vehicle 

mass) 

ค่าผลผิดเป็นร้อยละของน้ าหนักพาหนะ 
(Percentage of conventional value of the vehicle mass) 

ส าหรับการให้ค ารับรองชั้นแรก 

และการให้ค ารับรองชั้นหลัง 

(Initial verification) 

ส าหรับการตรวจสอบ 

(In-Service inspection) 

0.2 + 0.10 % + 0.20 % 

0.5 + 0.25 % + 0.50 % 

1 + 0.50 % + 1.00 % 

2 + 1.00 % + 2.00 % 

5 + 2.50 % + 5.00 % 

10 + 5.00 % + 10.00 % 

(3) อัตราเผื่อเหลือเผื่อขาด (Limits of error) 
    (ก) การทดสอบแบบเคลื่อนที ่(Weighing-in-motion) 
        1) ค่าผลผิดทั้งฝ่ายมากและฝ่ายน้อยของน้ าหนักพาหนะให้เป็นไปตามตารางดังต่อไปนี้ 



        2) ค่าผลผิดทั้งฝ่ายมากและฝ่ายน้อยของน้ าหนักเพลาล้อที่ใช้พาหนะอ้างอิงแบบสองเพลา 
(Maximum permissible error for two-axle rigid reference vehicle) ให้เป็นไปตามตาราง ดังต่อไปนี้ 

 
ชั้นความเที่ยงส าหรับ 

น้ าหนักเพลาล้อ 

(Accuracy class for 

single-axle load) 

ค่าผลผิดเป็นร้อยละของน้ าหนักเพลาล้อ 

(Percentage of conventional true value of 

the static reference single-axle load) 
ส าหรับการให้ค ารับรองชั้นแรก

และการให้ค ารับรองชั้นหลัง 

(Initial Verification) 

ส าหรับการตรวจสอบ 

(In-Service 

inspection) 

A + 0.25 % + 0.50 % 

B + 0.50 % + 1.00 % 

C + 0.75 % + 1.50 % 

D + 1.00 % + 2.00 % 

E + 2.00 % + 4.00 % 

F + 4.00 % + 8.00 % 



        3) ค่าเบี่ยงเบนทั้งฝ่ายมากและฝ่ายน้อยของน้ าหนักเพลาล้อและกลุ่มเพลาล้อที่ใช้พาหนะอ้างอิง
แบบไม่ใช่สองเพลา (Maximum permissible deviation (MPD) for all reference vehicle types 
except the two-axle rigid reference vehicle) ให้เป็นไปตามตาราง ดังต่อไปนี้ 
 ชั้นความเที่ยงส าหรับน้ าหนัก 

เพลาล้อและกลุ่มเพลาล้อ 

(Accuracy class for  

single-axle load and  

axle-group load) 

 

ค่าเบี่ยงเบนเปน็ร้อยละของคา่เฉลี่ยแก้ไขน้ าหนักเพลาล้อ   

หรือกลุ่มเพลาล้อ 

(Percentage of corrected mean single-axle load or 

corrected mean axle-group load) 

ส าหรับการให้ค ารับรองชั้นแรกและ

การให้ค ารับรองชั้นหลัง 

(Initial Verification) 

ส าหรับการตรวจสอบ 

(In-Service inspection) 

 

A + 0.50 % + 1.00 % 

B + 1.00 % + 2.00 % 

C + 1.50 % + 3.00 % 

D + 2.00 % + 4.00 % 

E + 4.00 % + 8.00 % 

F + 8.00 % + 16.00 % 



   (ข) การทดสอบแบบนิ่ง (Static weighing) อัตราเผื่อเหลือเผื่อขาดทั้งฝ่ายมากและ 
ฝ่ายน้อยของน้ าหนัก ให้เป็นไปตามตาราง ดังต่อไปนี้ 

ชั้นความเที่ยง

น้ าหนักพาหนะ 

(Accuracy class 

for vehicle 

mass) 

น้ าหนักที่ใช้ทดสอบ 

(m) แสดงในหน่วย

ของค่าขั้นหมาย

มาตราของเครื่องชั่ง 

(d) 
(Load,m,expressed in 

scale intervals) 

อัตราเผื่อเหลือเผื่อขาด  

(Maximum permissible errors) 

ส าหรับการให้ 

ค ารับรองชั้นแรกและ 

การให้ค ารับรองชั้นหลัง 

(Initial verification) 

ส าหรับ 

การตรวจสอบ 

(In-service 

inspection) 

0.2   0.5     1 

0≤m≤500 + 0.5d + 1.0d 

500≤m≤2000 + 1.0d + 2.0d 

2000≤m≤5000 + 1.5d + 3.0d 

2      5    10 

0≤m≤50 + 0.5d + 1.0d 

50≤m≤200 + 1.0d + 2.0d 

200≤m≤1000 + 1.5d + 3.0d 



ชั้นความเที่ยง

น้ าหนักพาหนะ 
(Accuracy class 

for vehicle mass) 

d 

(kg) 

จ านวนขั้นหมายมาตรา 

จ านวนต่ าสุด 
(Minimum 

number of scale 

intervals) 

จ านวนสูงสุด 
(Maximum 

number of scale 

intervals) 

0.2 ≤5 

500 5000 0.5 ≤10 

1 ≤20 

2 ≤50 

50 1000 5 ≤100 

10 ≤200 

(4) ค่าขั้นหมายมาตราของเครื่องชั่ง (Scale interval,d) 



ชั้นความเที่ยงน้ าหนักพาหนะ 
(Accuracy class for vehicle mass) 

พิกัดก าลังต่ าสุด 
(Minimum capacity in scale 

intervals) 

0.2        0.5         1 50 

2          5         10 10 

(5) ค่าพิกัดก้าลังต่้าสุดที่ตรวจให้ค้ารับรอง (Minimum capacity) 



การทดสอบ 
-  การทดสอบด้วยน้้าหนักพาหนะอ้างอิงเคลื่อนที่ผา่นตัวรับน้้าหนกั 
-       การทดสอบด้วยน้้าหนักเพลาล้อด้วยพาหนะอ้างอิงแบบสองเพลา 
- การทดสอบด้วยน้้าหนักเพลาล้อหรือกลุ่มเพลาล้อด้วยพาหนะ 
- ความสามารถในการท้าซ้้าได้หรือผลต่างระหว่าง 

ความคลาดเคลื่อนสัมพันธ์ของการชั่งหลายๆ ครั้งติดต่อกัน 
- อัตราการตอบสนองของเครื่องชั่งในการทดสอบดิสคริมิเนชั่น 
- ความแตกต่างของการแสดงค่าของเครื่องชั่งในการทดสอบ 

วางน้้าหนักต้าแหน่งต่างๆ 



(6) การทดสอบด้วยน้ าหนักพาหนะอ้างองิเคลื่อนที่ผ่านตวัรับน้ าหนัก 
ต้องมีค่าไม่เกินค่าสัมบูรณข์องอัตราเผื่อเหลือเผื่อขาดตามทีก่ าหนด 
ไวใ้น (3)(ก)1) 

 

(7) การทดสอบด้วยน้ าหนักเพลาล้อด้วยพาหนะอ้างอิงแบบสองเพลา
เคลื่อนที่ผ่านตัวรับน้ าหนัก ต้องมีค่าไมเ่กินค่าสัมบูรณ์ของอัตรา 
เผื่อเหลือเผื่อขาดตามที่ก าหนดไว้ใน (3)(ก)2 



(8) การทดสอบด้วยน้ าหนักเพลาล้อหรือกลุ่มเพลาล้อดว้ยพาหนะ
อ้างอิงแบบที่ไม่ใช่สองเพลาเคลื่อนที่ผ่านตวัรับน้ าหนัก ต้องมีค่า 
ไม่เกินค่าสัมบูรณ์ของค่าเบี่ยงเบนตามที่ก าหนดไว้ใน (3)(ก)3) 

 

( 9 )  ค ว าม ส าม า ร ถ ใ น ก า รท า ซ้ า ไ ด้ ห รื อ ผ ลต่ า ง ร ะห ว่ า ง 
ความคลาดเคลื่อนสัมพัทธ์ของการชั่ งหลายๆ ครั้ ง ติดต่อกัน 
ด้วยสภาวะน้ าหนักชั่งเดียวกัน โดยมีสภาวะแวดล้อมของส่วนรับ
น้ า ห นั ก เ ห มื อ น กั น  ต้ อ ง มี ค่ า ไ ม่ เ กิ น ค่ า สั ม บู ร ณ์ ข อ ง 
อัตราเผ่ือเหลือเผื่อขาดตามที่ก าหนดไว้ใน (3)(ข) 



(10) อัตราการตอบสนองของเครื่องชัง่ในการทดสอบดิสคริมิเนชั่น 
เมื่อเพิ่มหรือลดน้ าหนักที่มีค่าเท่ากับ 1.4 เท่าของขั้นหมายมาตรา
ของเครื่องชั่ง เครื่องชั่งต้องแสดงค่าเปลี่ยนไปจากเดิม 

 

(11) ความแตกต่างของการแสดงค่าของเครื่องชัง่ในการทดสอบ 
วางน้ าหนักที่ต าแหน่งต่างๆ ต้องต่างกนัไม่เกิน ค่าสัมบูรณ์ของ 
อัตราเผื่อเหลือเผื่อขาดตามที่ก าหนดไว้ใน (3)(ข) 



ข้อก าหนดอื่นๆ 



(12) เพื่อความปลอดภัยในการท้างาน ให้เครื่องชั่งมีลักษณะดังต่อไปนี ้

        (ก) ถ้าการท างานอัตโนมัติของเครื่องชั่งต้องหยุดลง การพิมพ์ผล 
การชั่งต้องไม่สามารถด าเนินการได้ หรือแสดงเครื่องหมายพิเศษ และ 
ต้องมีสัญญาณเตือนหากเครื่องช่ังอยู่ในสภาวะ ดังต่อไปนี ้

            1) ท าการชั่งน้ าหนักสูงเกินกว่าพิกัดก าลังสูงสุดมากกว่า 9 เท่า
ของค่าขั้นหมายมาตราของเครื่องชั่ง 

            2) ค่าของน้ าหนักที่ท าการช่ังมีค่าน้อยกว่าพิกัดก าลังต่ าสุด 

            3) ความเร็วของพาหนะขณะเคลื่อนที่ผ่านตัวรับน้ าหนักสูงเกิน
กว่าค่าความเร็วสูงสุดของพาหนะขณะช่ังน้ าหนักตามที่ระบุไว้บนเครื่องช่ัง 

            4) ความเร็วของพาหนะขณะเคลื่อนที่ผ่านตัวรับน้ าหนักต่ ากว่า
ค่าความเร็วต่ าสุดของพาหนะขณะช่ังน้ าหนักตามที่ระบุไว้บนเครื่องชั่ง 

            5) ต าแหน่งของล้อไม่อยู่บนตัวรับน้ าหนัก 

 



(12) เพื่อความปลอดภัยในการท้างาน ให้เครื่องชั่งมีลักษณะ
ดังต่อไปนี้ (ต่อ) 

 

       (ข) เครื่องชั่งต้องไม่สามารถถูกปรับแต่งใดๆ ได้ในขณะที่ 
เครื่องชั่งอยู่ในขั้นตอนการชั่งอัตโนมัติ เว้นแต่เป็นการทดสอบ 
เครื่องชั่ง 

 

       (ค) สิ่งของที่ยังคงค้างอยู่ในส่วนรับน้ าหนักในแต่ละรอบการชั่ง
หนึ่งๆ ต้องไม่มีผลกระทบต่อการชั่งครั้งต่อไป 



(13) ส่วนตั้งศูนย์ของเครื่องชั่งอตัโนมัติสา้หรับชั่งน้้าหนักพาหนะและ
น้้าหนักเพลาล้อพาหนะขณะเคลื่อนที่ต้องมีลักษณะ ดังต่อไปนี ้
      

        (ก) ส่วนตั้งศูนย์ต้องสามารถท าการตั้งศูนย์ไดเ้ที่ยงตรง โดยมี 
ค่าความคลาดเคลื่อนฝ่ายมากหรือฝ่ายน้อยไม่เกนิ 0.25 เท่าของ 
ค่าขั้นหมายมาตราของเครื่องชัง่ 
 

        (ข) พิสัยการตั้งศูนย์ต้องมีค่าไม่เกินร้อยละ 4 ของพิกัดก าลังสูงสุด 



(14) ส่วนแสดงค่าและส่วนพิมพ์ค่า 
 

        (ก) ผลการชั่งที่แสดงโดยส่วนแสดงค่าและส่วนพิมพ์ค่า ต้องแสดง
ชื่อหรือสัญลกัษณ์ของหน่วยที่ใช้ในการชั่งก ากับให้เข้าใจได้ง่ายและ 

อ่านได้ชัดเจน 
 

        (ข) ค่าขั้นหมายมาตราให้แสดงเป็นค่า   1x10k  2x10k หรือ 
5x10k โดย k เป็นเลขจ านวนเต็มบวก จ านวนเต็มลบ หรือศูนย์ 
 

        (ค) ส่วนพิมพ์ค่าต้องพิมพ์ค่าให้ถูกต้องชัดเจน ความสูงของ
ตัวอักษรและตัวเลขต้องไม่น้อยกว่า 2 มิลลิเมตร  
 

        (ง) ส่วนแสดงค่าและส่วนพิมพ์ค่าต้องมีค่าขั้นหมายมาตราเท่ากัน
กับค่าขั้นหมายมาตราของเครื่องชั่ง ต้องแสดงค่าผลการชั่งตรงกัน 
 



(15) ความเร็วของพาหนะขณะเคลื่อนที่ผ่านตัวรับน้้าหนักต้อง 
มีค่าไม่เกินความเร็วสูงสุดของพาหนะขณะชั่งน้้าหนักและไม่ต่้ากว่า
ความเร็วต่้าสุดของพาหนะขณะชั่งน้้าหนักตามที่ระบุไว้บนเครื่องชั่ง 



(16) เครื่องชั่งต้องแสดงรายละเอียดดงัต่อไปนี้ ไว้บนตัวเครื่อง 
โดยต้องท้าให้อ่านง่าย ชัดเจนและลบเลือนยาก 

       (ก) ชั้นความเที่ยงพาหนะ 0.2, 0.5, 1, 2, 5 หรือ 10 

       (ข) ชั้นความเที่ยงเพลาล้อ A, B, C, D, E หรือ F 

       (ค) ชั้นความเที่ยงกลุ่มเพลาล้อ  A, B, C, D, E หรือ F (ถ้ามี) 

       (ง) พิกัดก าลังสูงสุด 

       (จ) พิกัดก าลังต่ าสุด 

       (ฉ) ค่าขั้นหมายมาตราของเครื่องชั่ง 

       (ช) ความเร็วสูงสุดของพาหนะขณะชั่งน้ าหนัก 

       (ฌ) ความเร็วต่ าสุดของพาหนะขณะชั่งน้ าหนัก 

 


